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PreB- und Nietvorricbtung 



Bei der Herstellung bzw. Zusammen- 
setzung gewisser Bestandteile von Apparaten, 
Instrumenten und dergleieben, z. B. der Hader 
und Triebe fur Ubren, sind mitunter PreB- 
s und Metarbeiten am selben Werkstiick aus- 
zufubren. Diese Arbeiten werden vornebm- 
licb in zwei getrennten, aufeinanderfolgenden 
Arbeitsgangen vorgenommen, so z.B. das 
Pressen einer Nabe in ein Had in einem ersten 

10 und deren gegenseitige Befestigung durcb 
Nieten in einem zweiten Arbeitsgang. Hierzu 
sind von Hand oder mit Hilfe von elektro- 
magnetischen Schlaggeraten betriebene Vor- 
richitungen im Gebraucb, die entweder je mit 

is einem Werkzeug fur den betreffenden Ar- 
beitsgang ausgeriistet oder aber zum wabl- 
weisen Einsetzen eines PreB- oder eines Niet- 
werkzeuges eingericbt^t sind. Im ersten Eall 
sind fur die DurcMubrung des vbllstandigen 

20 Arbeitsprozesses (Pressen und iNieten) zwei 
VorricMungen erforderlicb; ferner ist man 
genotigt, das Werkstiick zweimal einzuspan- 
nen und, wenn nur ein einziges Scblaggerat 
zur Verfugung stebt, die Vorrichtungen fur 

as jeden Arbeitsgang erneut einzuricbten. Dem- 
gegenuber muB im zweiten Eall jeweils das 
Werkzeug ausgewecbselt werden. 

Zur Vermeidung der oben erwabnten 
Naebteile wird eine PreB- und Nietvorricb- 

30 tung vorgescblagen, bei der erfindungsgemafi 
ein PreB- und ein Nietwerkzeug an einem 
gemeinsamen Teil angeordnet sind, der derart 
beweg bar ist, daB wablweise eines der beiden 



Werkzeuge in die Arbeitsstellung gebracbt 
werden kann. Mit TTilfe einer derartigen Vor- 35 
ricbtung konnen beide Arbeitsgange aus- 
gefubrt werden, obne daB dazwiscben die- 
selbe und das Werkstuek in ibrer Lage ver- 
andert oder Werkzeuge ausgewecbselt werden 
miissen. 40 

Nacbstebend wird an Hand der beige- 
fiigten Zeicbnung eine beispielsweise Aus- 
fubrungsform des Erfindungsgegenstandes 
naber erlautert. 

Kg. 1 zeigt die Vorricbtung von der Seite, 45 
teilweise gescbnitten, 

Eig. 2 den GrundriB der Vorricbtung und 

Eig. 3 eineri Querscbnitt nacb der Linie 
m-in in Eig. 1. 

Eig. 4 bis 6 zeigen verscbiedene Konstruk- so 
tionsdetails in grSBerem Mafistab. 

Der feststebende Teil der Vorricbtung 
bestebt aus einem Sockel 1 und einem auf 
diesen auigebauten. Stander 2. Auf dem 
Sockel 1 ist neben dem Stander 2 ein dreb- ss 
barer Werktiscb 3 angeordnet. Im Stander 2 
sind zwei. vertikal verlaufende Saulen. 4 und 5 
drebbar gelagert, wobei die Saule 4'auBerdem 
vertikal bewegbar ist. TJnten enden die Saulen 
in einem im Sockel 1 vorgesebenenHoblraum. 60 
Mat dem obern Ende der Saule 4 ist ein waag- 
recbter, iiber den Werktiscb ragender Arm 6 
fest verbunden. Am freien Ende dieses Armes 
6 sind ein PreB werkzeug 7 und ein Nietwerk- 
zeug 8 nebeneinander derart angeordnet, daB es 
durcb Verscbwenken des Armes 6 wablweise 
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eines der beiden Werkzeuge in die Arbeits- 
stellung, d.b. uber die Mitte des Werkzeug- 
tiscbes 3 gebracbt werden kann. Im Innem 
der bobl ausgefuhrten Saule 4 befinden sicb 
s eine Druckfeder 9 und ein axial verscbieb- 
barer Bolzen 10, der sicb auf eine im Sockel 1 
befestigte Querstange 11 abstiitzt. Im Rube- 
zustand der Vorricbtung nim mt die Saule 4 
mit dem Arm 6 und den Werkzeugen 7 und 8 

io ibre obere Endlage ein, die durcb Anscblag 
einer an der Saule 4 vorgesebenen Scbulter 4a 
am untern, zuriickgesetzten Rand' 2a der 
betreffenden Lagerbobrung bestimmt ist. 
Im Rubezustand beftndet sick der Arm 6 

is in der gezeicbneten Winkellage, so daB das 
Metwerkzeug 8 in der Mittelaxe des Werk- 
tisebes 3 liegt. TJm das Nietwerkzeug in die 
Arbeitsstellung zu bringen, d.b. auf das am 
Werktiscb 3 zu befestigende Werkstuck zu 

2o senken, ist die Saule 4 mit dem Arm 6 im 
erforderlicben MaB nacb unten zu bewegen. 
Anderseits kann durcb borizontales Sehwen- 
ken des Armes 6 und anscblieBendes Senken 
das PreBwerkzeug 7 in die Arbeitsstellung 

25 gebracbt werden. Diese Senk- und Scbwenk- 
bewegungen der Saule 4 werden mit Hilfe ma- 
nuell betatigbarer Steuerorgane vorgenom- 
men, wobeifur jede Einstellung, zum Pressen 
und zum Nieten, ein separates Steuerorgan 

30 vorbanden ist. Zu diesem Zweck sind am 
untern Ende der Saule 4 zwei Stifte 12 und 13 
seitlicb ahgebracbt, an denen die Saule durcb 
im Hoblraum des Sockels 1 angeordnete 
Scbwenkarme 14 und 15 entgegen der Kraft 

35 der Druckfeder 9 nacb unten gezogen werden 
kann. Die Scbwenkarme 14 und 15 sind je auf 
einer der zwei koaxialen Wellen 16 und 17 
mittels einer Scbraube 18 festgeklemmt. 
Jeder Scbwenkarm wird im Rubezustand 

4o durcb die Krafb einer Feder 19, die einerseits 
am Kopf der entsprecbend ausgebildeten 
Scbraube 18 und anderseits an der Quer- 
stange 11 eingebangt ist, in einer obern, durcb 
die Kante 2b am Stander 2 gegebene Endlage 

« gebalten. An dem seitlicb aus dem Sockel 1 
Torstebenden Ende der beiden Wellen 16 und 
17 ist je ein Handbebel 20 bzw. 21 befestigt. 
Der Scbwenkarm 14 stebt in seiner gebobe- 



nen Stellung tiber ein am Sockel 1 um die 
Axe 22a drebbar angeordnetes Segment 22 so 
(Fig. 4) mit einem weiteren, an der Saule 4 
angebracbten Stift 23 in Wirkverbindung. 
Beim Betatigen des Scbwenkarmes 14 durcb 
den zugeborigen Handbebel 20 bewirkt zu- 
nacbst das Segment 22 durch seine Drebung ss 
die zum Einstellen des PreBwerkzeuges 7 
erforderlicbe Verdrebung der Saule 4. Hierbei 
gelangt der Stift 12 in den Wirkungsbereicb 
des Scbwenkarmes 14, der bierauf die Saule 4 
nacb unten ziebt. Um den Arm 6 in den go 
beiden Arbeitsstellungen gegen Verdrebung 
zu sicbern, ist auf dem Stander 2 ein koniscb 
auslaufender Fubrungsstiffc 24 angeordnet, 
der beim Senken des Armes 6 je in eine in 
demselben vorgesebene Bobrung Qa eingreift. 65 

Im allgemeinen erfordert das.Nieten eine 
geringere Scblagkraft als das Pressen. Beim 
Betrieb der Vorricbtung mit Hilfe eines z.B. 
elektromagnetiscb angetriebenen Scblagbars 
kann diesem Umstand dadurcb Recbnung 70 
getragen werden, daB beim Nieten wirksame 
Mttel zur Verkurzung des Scblagbarbubes 
vorgeseben werden. Mit Vorteil werden diese 
Mittel derart ausgebildet, daB sie beim Ein- 
stellen des Nietwerkzeuges in die Arbeits- 75 
stellung zwanglaufig in die wirksame Lage 
gebracbt werden. Zu diesem Zwecke ist im 
vorliegenden Beispiel an einem zweiten hori- 
zontal scbwenkbaren Arm 25 ein die Scblag- 
kraft auf das Nietwerkzeug 8 ubermittelndes eo 
und zur Verkurzung des Scblagbarbubes 
dienendes Zwischenstuek 26 vertikal beweg- 
lick gelagert, dessen Hub durcb oben und 
unten an diesem befestigte Scbeiben 30 be- 
grenzt wird. Der Arm 25 ist mit der Saule 5 ss 
an ihrem obern Ende fest verbunden und 
befindet sicb im Rubezustand in der aus Fig. 2 
ersicbtlicben Lage. Am untern Ende der 
Saule 5 ist ein seitlicber Ansatz 27 mit einer 
scbrag zur Saulenaxe verlaufenden Nut 27a 90 
vorgeseben, der in den Fig. 5 und 6 von vorn 
bzw. von oben dargestellt ist. Beim Senken 
der Saule 4 in der der Arbeitsstellung des 
Nietwerkzeuges 8 entsprecbenden Winkellage 
des Armes 6 greiffc ein an derselben vorge- qs 
sehener weiterer Stift 28 derart in die ge- 
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nannte Nut 27a em, daB die Saule 5 verdrelit 
wird, wodurck das am Arm 25 gelagerte 
Zwisckenstuek 26 in die wirksame Lage senk- 
reckt tiber das Metwerkzeug 8 geschwenkt 

swird. Hierbei gleitet das Zwisckenstuek 26 
iiber das obere Ende des Metwerkzeuges 8 
und gelangt dadurek praktisch in seine obere 
Endlage. Diese Drekung erf olgt entgegen der 
Rlickfiihrkraft einer Torsionsfeder 29, deren 

io eines Ende am Ansatz 27 anliegt und deren 
anderes Ende am Sockel 1 fixiert ist. 

Die Steuerorgane der beschriebenen Vor- 
richtung sind so konstruiert, daB die Bedie- 
nung derselben auck von der gegemiberke- 

is genden Seite des Sockels aus erfolgen kann, 
Hierzu sind nack dem Losen der Sekwenk- 
arme 14 und 15 ledigkck die Wellen 16 und 17 
in ihrer Lagerung umzukehren. 

An Stelle von Handkebeln konnten selbst- 

20 verstandlick auck Pedale verwendet werden. 

PATENTANSPBUCH 
PreB- und Metvorricktuhg, dadurek ge- 
kennzeicknet, daB ein PreB- und ein Met- 
werkzeug an einem gemeinsamen Teil ange- 
25 ordnet sind, der derart bewegbar ist, daB 
wahlweise eines der beiden Werkzeuge in die 
Arbeitsstellung gebrackt werden kann. 

UNTERANSPRUCHE : 

1. Yorricntung nack Patentanspruck, da- 
80 durck gekennzeicknet, daB die beiden Werk- 
zeuge an einem Arm, der tiber einem Werk- 
tisck korizontal sckwenkbar und vertikal 
bewegbar ist, nebeneinander angeordnet sind. 

2. Vorricktung nack Patentanspruck, die 
3s£iir den Betrieb mit einem Seklagbar be- 

stimmt ist, dadurek gekennzeicknet, daB 
beim Nieten wirksame Mittel zur Verkurzung 
des Scklagbarkubes vorkanden sind. 

3. Vorricktung nack Unteranspruck 2, 
40 gekennzeicknet durck eine derartige Aus- 

bildung, daB die genannten Mittel beim Ein- 
stellen des Metwerkzeuges in die Arbeits- 
steEung zwanglaufig in die wirksame Lage 
gebrackt werden. 
45 4. Vorricktung nack Unteranspruck 3, 
dadurek gekennzeicknet, daB an einem zwei- 



ten korizontal sckwenkbaren . Arm ein die 
Scklagkrafb auf das Metwerkzeug ubermit- 
telndes und zur Verkurzung des Scklagbar- 
kubes dienendes Zwisckenstiick beweglick so 
gelagert ist. 

5. Vorricktung nack Unteranspriicken 1 
und 4, gekennzeicknet durck Organe zum 
Steuern der beiden Arme, die derart ausge- 
bildet sind, daB der erste Arm beim Beta- 55 
tigen des einen Steuerorgans aus der der 
einen Arbeitsstellung entspreckenden, im 
Biukezustand eingenommenen Winkellage zu- 
erst in die der andern nack unten bewegt und 
beim Betatigen des andern Steuerorgans 60 
okne Drekung nack unten bewegt wird und 
daB in der einen Winkellage des ersten Armes 
der zweite Arm unter dem EinfluB des nack 
unten bewegten ersten Armes in die Arbeits- 
stellung gebrackt wird. 6s 

6* Vorricktung nack Unteranspruck 5, 
dadurek gekennzeicknet, daB der erste Arm 
mit einer drek- und vertikal versckiebbaren 
und der zweite Arm mit einer drekbaren 
Saule fest verbunden sind und daB im Sockel 70 
der Vorricktung Mittel zur VersteEung der 
Saulen mit Hilfe von Handkebeln und Mittel 
zur selbsttatigen RucksteEung derselben 
vorgeseken sind. 

7. Vorricktung nack Unteranspruck 6, 75 
gekennzeicknet durck zwei am untern Ende 
der den ersten Arm tragenden Saule ange- 
brackte Ansatze, an denen die Siule durck 
mit Handkebeln fest verbundene Sokwenk- 
arme beim Betatigen derselben entgegen der so 
Kraft einer KucksteEfeder nack unten ge- 
zogen wird, ferner einem dritten Ansatz, der 
in der gekobenen SbeEung dieser Saule mit 
einem im Bereick des einen Sckwenkarmes 
befindkeken Organ in Wirkverbindung stekt, 85 
das bei seiner Betatigung durck den ge- 
nannten Sckwenkarm eine Verdrekung der 
Saule bewirkt. 

8. Vorriektung nack Unteranspruck 6, da- 
durek gekennzeicknet daB die Handkebel90 
mit den zugekorigen Sckwenkarmen auf 
konzentriscken WeEen befestigt sincL 

9. Vorricktung nack Unteranspruck 6, 
gekennzeicknet durck eine derartige Aus- 
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bildung der Verstelhoittel, daB die Hand- 
hebel wahlweise auf der einen oder einer 
zweiten Seite des Sockels angeordnet werden 
konnen. 

s 10. Vorricktung nach Unteranspruch 1, 
gekennzeichnet durch Mttel, die den ersten 
Arm in den Arbeitsstellungen gegen Ver- 
drehung sichern. 

11. Vorricbtung nach TJnteranspruch 10, 

io gekennzeichnet durch einen am Sockel be- 



findlichen Ansatz, der beim Senken des ersten 
Armes in eine in demselben vorgesehene 
Atisnehmung eingreift. 

12. Vorrichtung nach Unteranspruch 6, 
dadurch gekennzeichnet, daB amuntern Ende is 
der den zweiten Arm tragenden Saule eine zu 
dieser schrag verlaufende Nut vorgesehen ist, 
in die ein an der andern Saule angebrachter 
Ansatz beim Senken dieser Saule einwirkt, 
so daB die erstgenannte Saule verdreht wird. 2 o 
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